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surfaces et hypersurfaces . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 63
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7.1 Grandeurs électromagnétiques. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .93
7.1.1 Quadrivecteurs densité de courant
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7.3.2 Ondes électomagnétiques dans

un conducteur . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 106
7.3.3 Ondes électromagnétiques dans

un milieu parfait . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 107
7.4 Optique relativiste . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 108

7.4.1 Expérience de Fizeau (1851) . . . . . . . . . . . . . . . . . . 108
7.4.2 Effet Doppler . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 109
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